Simulateur de Scenix SX dans son environnement

Projet informatique proposé par Blaise Gassend et François-Marie Lefevere

Introduction
Pour développer des applications sur microcontrôleur il existe de nombreux outils de simulation souvent fournis gratuitement. Malheureusement ils ne permettent pas de simuler correctement l’interaction entre le microcontrôleur et des circuits externes, ce qui les rend souvent très difficiles à exploiter lorsque cette interaction devient complexe.

Nous proposons donc d’écrire un simulateur de microcontrôleur qui peut interagir avec un circuit électronique numérique.

Le microcontrôleur choisi est le Scenix SX que nous utilisons intensivement an Binet Robot. L’outil que nous proposons de réaliser pourrait alors nous être très utile pour développer nos applications.

Description Générale

· Le circuit est rentré à partir d’un fichier texte qui précise les composants utilisés et les liaisons entre eux. Il y a possibilité de créer des macro composants à partir de composants élémentaires et de les combiner ensuite entre eux.

· Le moteur de simulation fait appel à des modules de simulation spécifiques à chaque type de composant. Ces modules de simulation spécifiques seront des classes héritières d’une même classe mère.

· L’affichage de l’état de la simulation se fait à partir de fenêtres clientes qui dialoguent avec un serveur d’interface lié au moteur de simulation. Il y aura un client Windows et un client X-Window pour pouvoir utiliser le simulateur à partir de Windows et de Linux.

· Le moteur de simulation considèrera des composants dont les pattes seront modélisées par un générateur de tension avec une résistance interne. Ceci permettra de prendre en compte l’impédance des différents circuits et de simuler les pull-up et pull-down.

· Nous avons opté pour le C++ pour réaliser notre projet.
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Exemples de Modules

· Microcontrôleur Scenix SX avec débogueur et désassembleur.

· Oscilloscope.

· Générateurs de tension et de signaux simples.

· Circuits logiques de base.

· UART, SPI.

· Mémoires.

· Etc…

Extensions Possibles

· Editeur graphique de circuits et affichage graphique du circuit lors de la simulation.

· Incorporation de simulateurs faits par d’autres binômes.
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